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開始
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研究課題名 代表所属 アドバイザ

公
募

テ
ー

マ
1 10:00

（提案：情報科学研究科　講師　馬場 雅志）
携帯情報端末向け原爆関連デシタルデータ表示アプリの開発

知能工学専攻
画像メディア工学・ＣＧ研究室

◎ 多田野　司
沖友 真志

講師
馬場　雅志

1 10:20 健常者向けスマートデバイス用視線操作アプリの開発
システム工学専攻
知的制御システム研究室

仲北　隆輝
准教授
小野　貴彦

2 10:40 ６軸モーションベースを用いた運転操作感覚の呈示
システム工学専攻
知的制御システム研究室

吉村 大二郎
准教授
小野　貴彦

3 11:00 小型脳波センサを用いた脳波指令の判別
システム工学専攻
知的制御システム研究室

網本  勇樹
准教授
小野　貴彦

4 11:20
ストカスティックコンピューティングによるFPGAを用いた画像認識
システムの構築と評価

情報工学専攻
コンピュータデザイン研究室

◎ 久保田 直弥
塩山  創

准教授
市原　英行

5 11:40 表情・音声・言語からのリアルタイム感情認識システムの構築
知能工学専攻
言語音声メディア工学研究室

◎ 岡田 淳志
上村 譲史

准教授
難波　英嗣

自
主

テ
ー

マ
6 13:00 オンラインニュース記事の自動要約

知能工学専攻
言語音声メディア工学研究室

平前　歩
准教授
難波　英嗣

1 13:20 iOSアプリケーションの開発と学生ケータイあわ～ど2016への参加
情報工学専攻
情報ネットワーク研究室

◎ 泉川　洋介
胡濱　良樹

准教授
小畑　博靖

2 13:40
ESSロボットチャレンジ2016における課題解決のためのアルゴリズ
ム設計

システム工学専攻
組込みデザイン研究室

◎ 鈴木　悠斗
岡本　怜也
栗原　勇太

准教授
村田　佳洋

3 14:00 ESSロボットチャレンジ2016における課題解決のための制御設計
システム工学専攻
組込みデザイン研究室

◎ 橋本　和麿
土橋　直晃

准教授
村田　佳洋

公
募

テ
ー

マ
2 14:20

（提案：情報科学研究科　教授　李　仕剛）
災害時の視覚情報収集のための小型無人機UAVの開発に関す
る研究

システム工学専攻
メカトロニクス研究室

◎ 王　暁偉
松尾　将司

准教授
島　和之

1 14:40 webカメラを用いたeラーニングにおける学習者の学習態度の評価
情報科学専攻
　知的メディア工学研究室

伊藤　崇
准教授
三村　和史

2 15:00
位置情報付きツイートからの注目イベント抽出とその可視化手法
の開発

情報科学専攻
　データ工学研究室

酒井　達弘
准教授
田村　慶一

研究組織
（◎は代表）

平成28年度自主プロジェクト研究・演習研究成果発表会プログラム

日時：平成29年2月20日（月)10：00～15：20
場所：広島市立大学講義棟　5階　502講義室

昼　休　憩　（12:00～13:00）
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